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mﬁfmﬂ; Organizacja robot zwigzanych z budowg i utrzymaniem drog kolejowych
Omaceere  B.28
kwalifikacji:
Mumer zadania: 1
Kodarkusza:  B.28-01-18.01
Lp. Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny
Rezultat 1: Wykaz robot prowadzacych do wymiany przeset torowych
RA1 Uwaga: dopuszcza sie inne, merytorycznie poprawne sformulowania dotyczace tef technologii
robot
Zdajacy zapisat:
R.1.1 Zamkniecie toru
R.1.2 Demontaz ztgcz szynowych przeset remontowanego toru
R.1.3  |Zerwanie przeset torowych oraz ich przemieszczenie i utozenie na wagonach
R.14  |Wyréwnanie podsypki i przygotowanie jej do utozenia nowych przeset
R.15 Przewiezienie nowych przeset i utozenie ich na wyrownanym torowisku
R.1.6 Potaczenie przeset tubkami
R.1.7  |Oczyszczenie i uzupetnianie podsypki
RAS Regulacja toru w planie i profilu, wykonanie pomiarow podstawowych parametrow toru
(przynajmniej jedna czynnosc)
R.1.9 |Oprofilowanie podsypki, prace porzadkowe
R.1.10 |Otwarcie toru
R.2 Rezultat 2: Zestawienie iloSciowe planowanego zuzycia materialéw nawierzchniowych
Zdajacy zapisat:
R.2.1 Szyny typu S 49 - 98,88 t lub 80 szt.
R.2.2 Podktady strunobetonowe - 1280 szt.
R.2.3  |kapki sprezyste SB-4 - 5120 szt.
R.2.4  |Wkiadki izolacyjne W-49 - 5120 szt.
R.25 Przekladki podszynowe polietylenowe P49K - 2560 szt.
R.2.6  |tubkit-49 W6 - 160 szt. lub 164 szt.
R27 Sruby tubkowe Stb-130 wraz z nakretka - 480 kpl. (dla 160 szt. tubkow)
i lub 492 kpl. (dla 164 szt. tubkow)
Pierscienie sprezyste 2 zwojowe Pds 28a - 480 szt. (dla 160 szt. tubkow)
R-28  liub 492 szt. (dla 164 szt. tubkéw)
Rezultat 3: Wykaz elementéw konstrukcyjnych przytwierdzenia typu S-B4 szyny 49 E1
R3 (S49) do podktadu betonowego
: Uwaga: dopuszcza sie inne, merytorycznie poprawne, sformutowania dotyczace tej
technologii robot
Zdajacy wpisal nazwy elementow konstrukcyjnych:
R.3.1 nr 1: kotwa
R.3.2 |nr2: tapka sprezysta
R.3.3  |nr 3: elektroizolacyjna wkiadka dociskowa
R.3.4 |nr4: przekliadka podszynowa
R.3.5 |nr 5: podkiad betonowy lub strunobetonowy
R.3.6 _ |nr6:szyna _
R4 Rezultat 4: Szkic osygnalizowania miejsca robét
R.4.1 Na szkicu z obu stron miejsca rob6t umieszczono symbol tarczy D1
R.4.2  |Na szkicu z obu stron migjsca robdt umieszczono symbol tarczy DO
R.4.3 |Tarcza D1 w odlegtosci minimum 50 m od miejsca robot
R.44 |Tarcza DO ustawiona przed D1, w odlegtosci drogi hamowania powiekszonej o 200 m
R.45 |Tarcze D1iDO umieszczone po prawej stronie toru
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